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(22)
uncl diese Gleichung hat fur jedes c eine Wurzel 6, die grossei als c ist. 1st 60 die Wurzel von (22), so 1st, wenn b < &0 ist das aus (21) bestimmte a >» 60 und umgekehrt.
Soil zu ciner gegebenen Rotationsgeschwincligkeit, also zi einem gebenen x eine clreiaxige Ellipsoidftache als Gleichgewichts-figur bestimmt werden, so hat man gleichzeitig eine der Glei-chungen (15) und die Gleichung (21) zu untersuchen. Es ergeber sich dabei die folgenden Resultate.
Wenn x zwischen den Grenzen 0 und 0,18711 liegt, so exi-stiren drei ellipsoidische Gleichgewichtsfiguren, ein clreiaxigej und zwei Kotationsellipsoide.
1st r rrr 0,18711, so fallen das dreiaxige und das wenigei abgeplattete der beiden Rotationsellipsoide in eines zusammen
Liegt t zwischen den Grenzen 0,18711 uncl 0,2246, so existirer nur noch zwc^i Rotationsellipsoide als Gleichgewichtsfiguren, di( bei der oboren Grenze von t in eines zusammenfallen.
Ist endlich r grosser als 0,2246, so existirt gar keino ellip soidische Gleichgewichtsfigiir mehr l).
§. 144.
Dio  Differentialgleichungen der Bewegung. Ersto Form.
Aus don Glcichgewichtsbcdingungen lassen sich durch da (rAlcmbort'sche Princip die Bedingungen der Bewegung her Iciton, indem man zu dc.ri thatsachlich wirkenden, auf die MasHon
l) C. O. Moycjr, ndc.  ut«(uilibrii forrnin cllipRoidicis", Crolle'a Journu Bd, 21  (1842).     Die   Mo^lichkeit   eines   droiaxigcai Kllipsoids  aln   Gloicli